
産学官連携交流会

Human Physical
Intelligence 九州工業大学
大学院情報工学研究院 知能情報工学研究系

第1部　16:00-17:00

collabo-jimu@ccr.kyutech.ac.jp

国立大学法人九州
工業大学

九工大会員をはじめとした、産学官の繋がり形成の場
として本交流会を開催します。
新たな連携のきっかけづくりに是非ご参加ください！

9/18(金)
16:00-18:45対象者

定員

企業、大学関係者(教職員・学生)、
自治体関係者、産業支援機関等

会場50名程度

参加
無料

九州工業大学 戸畑キャンパス
GYMLABOアゴラ

‐九工大発スタートアップ/PARKS GAP
ファンド
採択者シーズ発表会‐
※ハイブリッド開催

※現地開催のみ

産学官連携推進事業
お問い合わせ▶▶ 申込フォーム▶

テーマ：製造現場での活用可能性（15分×4シーズ）

正しい身体動作を短期間で習
得できるアシストスーツを開発
し、腰痛を”起きる前に無く
す”身体学習のためのPhysical
AIソリューションを提供。

 山﨑 駆氏
熟練検査員のように、段階的
な学習と現場のノウハウで“成
熟する“外観検査AIを研究。
MR技術による使い勝手の向
上にも取り組み、まずは製造
業での実用化を目指す。

德永 旭将氏

第2部　17:15-18:45　

　お茶菓子をご用意しております。
参加者からのシーズ・ニーズ・課題等発表

（希望者のみ １者あたり10分～15分）

※第１部のみオンライン配信あり（Zoom）

‐参加者交流会‐

株式会社 TriOrb
冨永 雄一氏執行役員CRO

独自開発の球駆動式全方向移動機構
「TriOrb BASE」を基盤に、製造業の現
場で求められる変種変量生産、労働人口
の減少、DX推進に対応するため、工程間
搬送による自動化や、複数台で搬送を行
う協調搬送システムを活用した柔軟で拡
張性の高いフレキシブルな生産ラインの
実現を目指します。

教授 

KiQ Robotics
株式会社
滝本 隆氏

人の指のように対象物の形状に
ならうラティス構造柔軟指によ
り、ロボットが“触れる”接点を
支え、生産現場の自動化・省人
化を後押しする。また、フィジカ
ルAI分野への展開も進める。

代表取締役 CTO
株式会社

申込期限：9/15（火）
https://x.gd/st5rL

https://forms.cloud.microsoft/r/haxFz0Th1H
mailto:collabo-jimu@ccr.kyutech.ac.jp
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